CONFIGURANDO A CENTRAL
CONFIGURANDO LA CENTRAL

IMAGENS ILUSTRATIVAS.
IMAGENES ILUSTRATIVAS.

AVISO: SIGATODAS AS INSTRUGOES DE SEGURANGA E INSTALAGAO CORRETAMENTE PARA EVITAR
FERIMENTOS GRAVES. A INSTALAGAO DEVERA SER FEITA POR UM PROFISSIONAL.

AVISO: SIGA TODAS LAS INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD Y DE INSTALACION CORRECTAMENTE
PARA EVITAR HERIRSE GRAVEMENTE, LA INSTALACION DEBERA SER REALIZADA UN PROFESIONAL.
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LEIATODO O MANUAL ANTES DE INSTALAR OU
OPERAR ESTE PRODUTO.

GUARDE-O EM LOCAL SEGURO PARA
FUTURAS CONSULTAS!

ATENCAO!

Certifique-se de que as saidas n&o estejam em cur-
to-circuito. Recomenda-se que sempre estanhe as
extremidades de fios desencapados afim de melho-
rar a condutividade.

ATENCAOQ!

ESTA CENTRAL SAlI CONFIGURADA DE FABRI-
CA COM DESACELERAGAO. CONSIDERE ESTA
CARACTERISTICA DURANTE A INSTALACAO DO
PRODUTO.

« Fonte chaveada automatica de 90Vca/240VcA com
saida externa 12VCC/500mA,;

» Receptora PECCININ 433,92 MHz 100% digital
onboard, com auto ajuste de frequéncia(somente para
CP3050 e CP1050 para modelos S-board 1000/1001A
possuem receptor de pente);



* Protecbes de surto AC e DC (maior seguranga contra
raios e estatica);

* Preparada para até 15 transmissores Rolling Code
PECCININ anti-clonagem (modelo CP3050F E S-BOARD
1000);

* Memodria para até 39 botbes de transmissores tipo
learning code (CP1050F E S-BOARD 1001A);

» Chaveadores de poténcia de alta robustez com
dissipagéo de calor; e circuito tipo SNUBBER para os
modelos S-BOARD;

* Embreagem eletronica ajustavel;

» Fechamento automatico (Pausa);

* Timer automatico;

« Trimpot de desaceleragdo para os modelos S-Board

« Tecnologia I-Track (Configuragéo automatica do
percurso do portéo);

« Tecnologia Soft Closing para
desaceleragao suave



O procedimento de instalagao devera seguir a sequ-
éncia das paginas a seguir.

ALIMENTAGCAO DO MOTOR

CAPACITOR

[ | | MARROM
BRANCR ' moOTOR
PRETC |,




CODDOD




DIAGRAMA DE CONEXOES (VISAO GERAL)
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T TS AR R R

A central possui fonte chaveada auto-
matica, ou seja, opera tanto em 127 V
ou 220 V de forma automatica, ndo é
necessario escolher a tensdo de ope-
ragao.
Recomendamos utilizar sempre o terra,
pois este aumenta a protegdo contra
|@ IFIFIN|  surtos na rede elétrica. Conecte o terra
no borne com o simbolo @ , ligue a
energia da central através dos bornes
de F e F/N (fase e fase/neutro).

pre de abertura, caso o portdo feche ao invés
de abrir, inverta os fios no borne de abre e
fecha.

f DICA: O primeiro pulso da central sera sem-



Observe o esquema de ligagdo do
motor, conforme visto no diagrama de
conexdes na pagina anterior, ndo es-
quecendo de verificar se o capacitor de
partida esta conectado.

ATENCAOQ! CUIDADOS NA INSTALACAO

& * Faca a instalagéo do equipamento com
a central eletrénica desenergizada;
» Nao se deve instalar o automatizador
com a central eletrbnica do portdo
sem protecdo de um painel ou sem o
proprio embargue, evitando choque
elétrico e, que o produto seja danificado
por algo externo. Para protecdo geral
do automatizador deve-se utilizar um
disjuntor conforme especificagdo do
equipamento;
» Mantenha os transmissores fora do
alcance de criangas;



» Nunca toque nos componentes elétricos
e eletrbnicos com a central energizada;

+ N&o conecte o terra @ ao GND.

« Caso for utilizar nobreak, utilizar apenas
modelos com senoidal puro.

USO DA CENTRAL
» Nao deixe nada apoiado sobre o cabo
de alimentagao de energia.
« Evite a exposi¢édo do cabo de alimenta-
¢ao, onde exista trafego de pessoas.
» Nao sobrecarregue as tomadas e ex-
tensdes, pois isto pode provocar incéndio
ou choque elétrico.
» Nunca deixe derramar qualquer tipo de
liquido sobre a central eletronica.



MANUTENCAO

» Nao se deve fazer reparos na central
eletronica, pois vocé pode ficar exposto
a corrente elétrica perigosa.

» Encaminhe todo tipo de reparo para
uma assisténcia técnica qualificada.

A MANUTENCAO INDEVIDA DO
EQUIPAMENTO PODE CAUSAR
GRAVES LESOES!

CONFIGURANDO A CENTRAL

siga os procedimentos a seguir para a
correta operagao do sistema:

4.1. APAGANDO OS TRANSMISSORES DA
MEMORIA

Para apagar os transmissores previamente gravados,
mantenha pressionado o botéo de learn até o led se apagar.
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LEARN LED

Observe que o led da fungdo learn se
'O acendera, mantenha pressionado o bo-

tao de learn, quando o LED se apagar os

transmissores terao sido apagados.

4.2. GRAVANDO UM TRANSMISSOR PECCININ
(MODELO CP3050F/S-BOARD 1000)

Utilizando um transmissor PECCININ (modelos
TX3C, TX EVO, TX INTI, TX SLIM, TX WAY ou
TX CAR), pressione o botdo learn da central,
imediatamente uma luz se acendera indicando
para pressionar o botdo do transmissor a ser
gravado, pressione o botdo do transmissor e o
LED piscara indicando para confirmar o bot&o
a ser gravado, pressione novamente 0 mesmo
botéo e em seguida o LED ira apagar, indicando
gue a operagao Ocorreu Com SUCesso0.



Caso pressione outro botéo diferente do
pressionado anteriormente, estes dois
botbes terdo a mesma fungao.

4.3. GRAVANDO UM TRANSMISSOR PECCININ
(MODELO CP1050F/1001A)

Utilizando um transmissor PECCININ
UNO ou um transmissor Learning Code
(tipo comum do mercado), pressione
o botdo learn da central, imediatamen-
te uma luz se acendera indicando para
pressionar o botao do transmissor a ser
gravado, pressione o botdo do trans-
missor e o LED piscara indicando para
confirmar o botdo a ser gravado, pres-
sione novamente o mesmo botdo e em
seguida o LED ira apagar, indicando que
a operagao ocorreu com sucesso. Caso
pressione outro botéo diferente do pres-
sionado anteriormente ambos os botbes
seréo ignorados pela central e ndo seréo
gravados.



4.4. INSTALANDO UM FIM DE CURSO

Sensor
magnético

Conector

vod i&) | 404
(o]e] ]

& ATENCAO!
» O FCA ¢ acionado quando o
portdo esta aberto.
* O FCF ¢ acionado quando o
portao esta fechado.



Para testar se o fim de curso foi instalado
corretamente acione o portéo e aproxime
um iméa no fim de curso apropriado para
o tipo de acionamento, se o portdo esti-
ver abrindo devera parar se o fim de cur-
so de abertura for acionado com o ima e
vice versa.

DICA: Se o fim de curso for instalado inverti-
do basta inverter o conector na placa.

4.5. REGULANDO A EMBREAGEM ELETRONICA

Esta configuragdo tem como finalidade
ajustar a forca do motor, de forma que
se tenha torque suficiente para deslocar
o portdo e possa fazer seu percurso nor-
malmente e de forma que nao tenha tor-
que suficiente para causar lesdes sérias
a uma pessoa em contato com o portdo.



A embreagem eletrénica deve ser ajus-
tada através do trimpot EMBR.

Rotacione com uma chave philips ou
fenda adequada o trimpot para sua
posicdo maxima, em seguida acione o
transmissor. Ajuste o valor do trimpot
obtendo-se um torque adequado para a
operagao conforme descrita no paragra-
fo anterior.




4.6. FECHAMENTO AUTOMATICO (PAUSA)
O fechamento automatico (pausa) nada
mais € que um recurso de segurancga,
caso o portdo seja esquecido aberto a
central fechara automaticamente.

Para regular, ajuste o trimpot de FCH.
AUTO (valor maximo = 120 segundos),
caso nao deseje esta fungao regule o
trimpot para um valor minimo ou feche
0 jumper man/auto.

L

-FCH.AUTO+



4.7. AJUSTANDO A DESACELERAGAO (s-board
1000/1001A

A desaceleragao € utilizada para suavizar a transigéo
entre a velocidade nominal do motor e a velocidade lenta
(soft closing).

Para ajustar a transi¢gao de desaceleragdo primeiramente
ajuste o trimpot de Desaceleragéo no valor maximo, em
seguida pressione o controle remoro e verifique se o
motor chega a parar antes de entrar na velocidade lenta,
caso acontecga diminua de forma gradativa o trimpot de
Desaceleracao e verifique novamente o percurso ate
encontrar a transigao suave.

Observagoes:
Este ajuste somente podera ser realizado, com a fungao
Soft Closing habilitada.

"_C-I}_,

- DESACEL+



4.8. COMPORTAMENTO DO PERCURSO

A central inicia o percurso em rampa de aceleragao
suave

(Soft Start) para evitar impacto nas partes mecani-
cas.

Ap0s a partida suave, a central assume a forga
configurada pelo Trimpot “EMBREAGEM”.

Se o Soft Closing estiver habilitado, a central ira
desacelerar o portdo préximo ao fim de curso para
evitar impactos nas partes mecanicas.

OBSERVACOES:

Ap6s 0 modo Soft Closing entrar em operagao,
inicia-se a

contagem do tempo definido, esperando-se en-
contrar o fim de curso. Caso este tempo estoure, a
central entendera que houve falha de fim de curso,
desligando o motor para evitar superaquecimento.

A figura a seguir representa de forma gréfica, o
comportamento do portao durante o percurso,
considerando a rampa de aceleragao, percurso
nominal e rampa de desaceleragéo.



Portao
parado/fechado

@
Portdo
) em movimento

— 8 —

% Portéo
em movimento




4.9. TIMER AUTOMATICO

Apos o inicio do funcionamento do motor
(comando de abertura ou fechamento), a
central iniciara um timer de 40 segundos
e caso o motor ndo encontre seu fim de
curso neste tempo, a central entendera
que houve uma falha de fim de curso e
desligara o motor para evitar superaque-
cimento.

A central pode alimentar fotocélulas da
linha Home Line ou Pro Line. A central
fornece até 500mA a 12Vcc para ali-
mentacéo externa.

& NOTA: Na ligacdo de equipamentos exter-
nos como por exemplo a fotocélula, a bitola
minima do cabo deve ser de 0,5mm3.



ESQUEMA DE LIGAGAO

BORNES
| GND |FTC|+1 ©
+
GND > O
©
| -
4
>z ()
N. A. =
I_ GND
RX X
+12V
12vCC

& ATENCAOQ! O USO DE FOTOCELULA COMO DIS-
POSITIVO DE SEGURANGA E OBRIGATORIO!
CONSULTE SEU DISTRIBUIDOR PARA ADQUIRIR

ESTE ITEM!
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5.2. BOTOEIRA

LIGACAO DA BOTOEIRA
(Tipo NA sem retengéo)

22



6. CONFIGURACAO DA RAMPA DE

DESACELERACAO
Para configurar a rampa da central, feche o jumper “Conf”

indicado na propria central.

Exemplo de
localizagado do
jumper na central
CP 3050F

Il e
| ——
Em seguida pressione o botdo Learn da central quantas
vezes forem referentes a rampa de desaceleragéo desejada:

TABELA PARA MODELOS CP3050 E 1050

Botdo Learn Fungéo
Rampa Fraca

Pressionar 1x

Pressionar 2x Rampa Média

Rampa Forte

Pressionar 3x
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Pressionar 4x Desabilita Rampa

TABELA PARA MODELOS S BOARD 1000/1001 A

Botdo Learn Fungao
Pressionar 1x Rampa desabilitada
Pressionar 2x Rampa habilitada

Ap6s realizar a configuragdo desejada, aguarde o LED piscar
referente a fungdo desejada, ou seja, se a fungéo selecionada for
rampa media, o LED piscara 2 vezes(para os modelos cp3050/1050).
Em seguida retire o jumper da posicdo “Conf’ e a central estara
pronta para utilizacdo.

ESPECIFICAGCOES TECNICAS

3 o g2 2

A o = = <

CENTRAL ELETRONICA o = < a
= £ = z

D = = 3

Corrente Nominal do Motor In - 4 A
Corrente de Trabalho I - 80 mA
Corrente Maxima Fornecida [ - 500 mA
Poténcia do Motor Ccv = 173 CV
Poténcia Total P - 245 W
Temperatura de Trabalho AT -10 80 C




ESPANOL

LEATODO EL MANUAL ANTES
(O  DEINSTALAR U OPERAR ESTE
’ PRODUCTO.
iGUARDELO EN UN LOCAL
SEGURO PARA FUTURAS
CONSULTAS!

& JATENCION!

Certifiquese de que las salidas no
estén en corto circuito. Se recomienda
que siempre estafie las extremidades
de los cables pelados para mejorar la
conductividad como se demuestra abajo:

SOLDADOR

CABLE DE ESTANO
CABLE PELADO

25
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JATENCION!

ESTA CENTRAL SAlI CONFIGURADA DE FA-
BRICA CON DESACELERACION. CONSIDE-
RE ESTA CARACTERISTICA DURANTE LA
INSTALACION DEL PRODUCTO.

..............................................................................................................

* Fuente llaveada automatica de 90vCa/240vCa con
salida externa 12VCC/500mA;

* Receptora PECCININ 433,92 MHz 100% digital
onboard, con autoajuste de frecuencia (sdlo para CP
3050/CP 1050 para modelos S-board 1000/ 1001A tienen
receptor de peine);

« Protecciones contra sobretension AC y DC (mayor
seguridad contra rayos y estatica);

* Preparada para hasta 15 transmisores Rolling Code
PECCININ anti-clonaje (modelo CP3050F y S-BOARD
1000);



* Memoria para hasta 39 botones de
transmisores tipo learning code (CP1050F y
S-BOARD 1001A);

 Llaveadores de potencia de alta robustez
con disipacion de calor; y circuito SNUBBER
para los modelos S-BOARD

» Embrague electronico ajustable;

« Cierre automatico (Pausa);

« Timer automatico;

« Trimpot de Desaceleracion para los modelos
S-Board.

*Tecnologia I-Track (Configuracion automatica
del recorrido de la puerta);

« Tecnologia Soft Closing para obtener una
desaceleracion suave;

27



El procedimiento de instalacion debera
seguir la secuencia de las paginas a se-
auir.

ALIMENTACION DEL MOTOR

CAPACITOR

28



DIAGRAMA DE CONEXIONES (VISION GENERAL)
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DIAGRAMA DE CONEXIONES (VISION GENERAL)




T R SNESTANDE LA GENFEA e

La central posee fuente llaveada
automatica, o sea, opera tanto en 127
V o0 220 V de forma automatica, no
es necesario escoger la tension de
operacion.

Recomendamos utilizar siempre puesta
a tierra, pues aumenta la proteccion
contra sobretension en la red eléctrica.
Conecte la tierra en el borne con el
simbolo @ ,conecte la energia de la
central a través de los bornes de F e
F/N (fase y fase/neutro).

sera siempre de apertura, en caso de que el
portdn se cierre en vez de abrirse, invierta los
cables en el borne de abrir y cerrar.

f CONSEJO: El primer pulso de la central

31



Observe el esquema de conexion
del motor, conforme el diagrama de
conexiones de la pagina anterior, no
olvide verificar si el capacitor de partida
esta conectado.

JATENCION! CUIDADO AL INSTALAR!

& e Instale el equipo con la central
electrénica sin energia;
* No se debe instalar el automatismo
con la central electronica del porton
sin la proteccién de un panel, o sin su
embrague, para evitar choque eléctrico
o0 dafos externos al producto. Para
proteccion general del automatismo
se debe utilizar un disyuntor, conforme
especifica el equipo;
* Mantenga los transmisores fuera del
alcance de los nifios;



» Nunca toque en los componentes eléctricos y
electrénicos con la central energizada;

« No conecte la tierra @ al GND.

« Si usa UPS, use solo modelos sinusoidales
puros.

USO DE LA CENTRAL
* No deje nada apoyado sobre el cable
de alimentacion de energia.
« Evite exponer el cable de alimentacion
en donde transitan las personas.
* No sobrecargue los enchufes y
alargues, pues puede provocar incendio
o choque eléctrico.
» Nunca derrame liquido sobre la central
electronica.

33
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MANUTENCION

* No repare la central electronica, pues
puede quedar expuesto a corriente
eléctrica peligrosa.

» Lleve el producto a reparar a una
asistencia técnica cualificada.

iLA MANUTENCION INDEVIDA
DEL EQUIPO PUEDE CAUSAR
GRAVES LESIONES!

Con la central conectada a la red eléc-
trica siga los siguientes procedimientos
para la correcta operacion del sistema:

4.1. BORRANDO LOS TRANSMISORES DE LA MEMORIA

Para borrar los transmisores previamente grabados, man-
tenga presionado el botén de learn hasta que el led se
apague.



>0

LEARN LED

Observe que el led de la funcion learn
'0 se encendera, mantenga presionado

el botén de learn, cuando el LED se

apague, los transmisores se borraran.

4.2. GRABANDO UN TRANSMISOR PECCININ
(MODELO CP3050F/S-BOARD1000)

Utilizando un transmisor PECCININ (modelos
TX3C, TX EVO, TX INTI, TX SLIM, TX WAY o TX
CAR), presione el boton Learn de la central, inme-
diatamente se encendera la luz indicando que se
presione el boton del transmisor que sera grabado,
presione el botén del transmisor y el LED pestaria-
ré indicando para confirmar el botén a ser grabado,
presione nuevamente el mismo botén, enseguida
el LED se apagara, indicando que la operacion
tuvo éxito.

35



Si se presiona otro boton distinto al
presionado anteriormente, estos dos
botones tendran la misma funcion.

4.3. GRABANDO UN TRANSMISOR PECCININ
(MODELO CP1050F/S-BOARD1001A)

Utilizando un transmisor PECCININ
UNO, o un transmisor Learning
Code (tipo comin de mercado),
presione el boton Learn de la central,
inmediatamente se encendera una luz
indicando que se presione el botén del
transmisor que sera grabado, presione
el boton del transmisor, el LED pestafiara
indicando para confirmar el botén que
sera grabado, presione nuevamente
el mismo botdn, enseguida el LED se
apagara indicando que la operacion
tuvo éxito. En caso de que presione un
botdn diferente al que presiond antes, la
central ignorara ambos botones y no los
grabara.



4.4. INSTALANDO UN FIN DE CARRERA

Sensor
magnético

Conector

A

vod i&) | 404
(o]e] ]

JATENCION!

* El FCA se acciona cuando el
portdn esta abierto.

* El FCF se acciona cuando el
porton esta cerrado.

37



Para testear si el fin de carrera fue
instalado correctamente, accione el
porton y acerque un iman al fin de carrera
apropiado para el tipo de accionamiento,
si el portdn esta abriendo debera parar si
el fin de carrera de apertura es accionado
con el iman y viceversa.

CONSEJO: Si el fin de carrera se instala in-
vertido, invierta el conector en la tarjeta.

4.5. REGULANDO EL EMBRAGUE ELECTRONICO

Esta configuracion tiene la finalidad de
ajustar la fuerza del motor, de forma que
tenga torque suficiente para que el por-
ton se desplace normalmente y de for-
ma que no tenga torque suficiente para
causar lesiones serias a una persona en
contacto con el porton.



El embrague electrénico se debe ajustar
con el trimpot EMBR.

Gire con un destornillador adecuado,
el trimpot a su posicion maxima, luego,
accione el transmisor. Ajuste el valor del
trimpot con un torque adecuado para la
operacion, conforme se describe en el
parrafo anterior.

39
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4.6. CIERRE AUTOMATICO (PAUSA)
El cierre automatico (pausa) no es nada
mas que un recurso de seguridad. En el
caso de que se olvide cerrar el portén la
central lo cerrara automaticamente.

Para regular, ajuste el trimpot de FCH.
AUTO (valor maximo = 120 segundos),
si no desea esta funcion regule el
trimpot a un valor minimo o cierre el
jumper man/auto.

L

-FCH.AUTO+



4.7. AJUSTANDO LA DESACELERACION
(S-BOARD1000/1001A)
m Se utiliza la desaceleracion para suavizar la

_ + transicion entre la velocidad nominal del motor
Lot ) y la velocidad lenta (Soft Closing).

Para reglar la transicion de desaceleracion primeramente
ajuste el trimpot de DESACEL en el valor maximo, enseguida
apriete el mando remoto y verifique que el motor llega a parar
antes de entrar en la velocidad lenta, caso suceda, disminuya
de forma gradual el trimpot de DESACEL y verifique nueva-
mente el recurrido hasta encontrar una transicion suave.

0OJO: En automatizadores del tipo deslizador gene-

ral el trimpot de DESACEL en el valor maximo ya es
suficiente.

OBSERVACIONES:

« Este ajuste solamente podra realizarse, con la funcion Soft

Closing habilitada.

4.8. COMPORTAMIENTO DEL RECURRIDO

La central inicia el recurrido en rampa de aceleracion suave
(Soft Start) para evitar impacto en las partes mecanicas.
Después de la partida suave, la central asume la fuerza confi-
gurada por el Trimpot “EMBRAGUE”.

Caso el Soft Closing esté habilitado, la central desacelerara el
portdn acerca al final del recurrido para evitar impacto en las
partes mecanicas.

41



OBSERVACIONES:

Después del modo Soft Closing entrar en operacion, se inicia
el recuento del tiempo definido, esperandose encontrar el final
del recurrido. Caso este tiempo se exceda, la central entende-
ra que hubo fallo de final de recurrido, apagando el motor para
evitar calentamiento excesivo.

La figura a continuacion representa de forma grafica, el com-
portamiento del portdn durante el recurrido, considerando la
rampa de aceleracion, recurrido nominal y rampa de desa-
celeracion.

1 Portén
parado /cerrado

Q@
Porton

en movimiento

— B8 —



Q@
% Portén
en movimiento

4.9. TIMER AUTOMATICO

Después del inicio del funcionamiento del motor (comando de
apertura o cierre), la central iniciaré un timer de 40 segundos
y si el motor no encuentra su fin de carrera en este tiempo,
la central entendera que hubo una falla de fin de carrera y
apagara el motor para evitar sobrecalentamiento.

La central puede alimentar las fotocélulas de la linea Home
Line o Pro Line. La central suministra hasta 500mA a
12Vcc para alimentacion externa.

NOTA: Al conectar equipos externos, como
por ejemplo la fotocélula, la medida minima
del cable debe ser de 0,5mm>3

43
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Fin del
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BORNES
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GND =
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L GND
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+12V
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& JATENCION! JEL USO DE FOTOCELULA COMO

DISPOSITIVO DE SEGURIDAD ES OBLIGATORIO!
jCONSULTE A SU DISTRIBUIDOR PARA ADQUIRIR
ESTE [TEM!

5.2. BOTONERA

|BOT| GND |F

CONEXION DE LA BOTONERA (TIPO
NA SIN RETENCION)

45



6. CONFIGURACION DE LA RAMPA DE
DESACELERACION

Para configurar la rampa central, cierre el jumper “Conf”’

como se indica en la figura siguiente:

=
b

' -

ol Je8

Ejemplo de ubicacion
del puente en la cen-
tral CP 3050F

A continuacion, presione el boton Learn de la central las
veces que se indica en la rampa de desaceleraciéon deseada:

TABLA PARA MODELOS CP3050 E 1050
BOTON LEARN FUNCION
Presionar 1x Rampa débil
Presionar 2x Rampa media
Presionar 3x Rampa Fuerte

46



Pressionar 4x Deshabilita Rampa

TABLA PARA MODELOS S BOARD 1000/1001 A
BOTON LEARN FUNCION
Pressionar 1x Rampa deshabilitada
Pressionar 2x Rampa habilitada

Tras establecer la configuracion deseada, espere el LED
parpadea de acuerdo con la funcion deseada, es decir, si la
funcién seleccionada es la rampa media, el LED parpadeara
2 veces(Para los modelos CP3050 / CP1050).

A continuacion retire el jumper de la posicion “Conf’, y la
central estara lista para su utilizacion.
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Corriente Nominal del Motor In - 4 A
Corriente de Trabajo | - 80 mA
Corriente Maxima Suministrada | - 500 mA
Potencia del Motor Cv - 173 CV
Potencia Total P - 245
Temperatura de Trabajo AT -10 80 C
Temperatura de Trabajo AT 14 176  °F
Temperatura de Trabajo AT 263 353 K
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